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'PROGRAMA DE L’ASSIGNATURA |

1. INTRODUCCIO
2. SISTEMES CONTINUS UNIDIMENSIONALS: PUNTS FIXES

2.1. Punts fixes i estats estacionaris.
2.2. Estabilitat de punts fixes.
2.3. Bifurcacions de punts fixes.

3. SISTEMES CONTINUS BIDIMENSIONALS: CICLES LIMIT

3.1. Sistemes lineals. Classificacid.
3.2. Sistemes no lineals. Cicles limit.
3.3. Bifurcacions en sistemes bidimensionals.

4. SISTEMES CONTINUS TRIDIMENSIONALS: CAOS

4.1. Les equacions de Lorenz.
4.2. Les equacions de Rossler.
4.3. Pendol esmorteit i forcat.

5. CAOS EN SISTEMES DISCRETS
5.1. Introduccio.
5.2. L’aplicacié logistica.
5.3. Exponents de Lyapunov.

6. FRACTALS I ATRACTORS ESTRANYS

6.1. Introduccié.

6.2. Dimensions fractals.

6.3. Sistemes dinamics i fractals.
6.4. Conjunts de Julia.

6.5. Multifractals.

7. SISTEMES CAOTICS A LA NATURA

7.1. Mecanica, hidrodinamica i optica.
7.2. Hidrologia i geologia.



7.3. Enginyeria i electronica.
7.4. Quimica i biologia.
7.5. Economia.

. ANALISI I APLICACIONS DEL CAOS

8.1. Analisi de sistemes caotics.

8.2. Sincronitzacio de sistemes caotics.
8.3. Control del caos.

8.4. Aplicacions del caos.
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